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01 Mechatronika, mechatronicky vyrobek a zvedaci zafizeni (zvedaky)
Zakladni pojmy a struktura (mechatronika, mechatronicka soustava, mechatronicky vyrobek).Princip funkce zvedaku, vztah mezi
zatéZujici a ovladaci silou. Zakladni pevnostni a kinematické vypocty.

02 Stejnosmérné motory, specidlni motory a brzdy.
Funkce stejnosmérného sériového, derivacniho, kompaundniho motoru a funkce sériového komutatorového motoru, krokového a
linedrniho motoru. Rizeni otaéek motoru. Zakladni druhy brzd. Zakladni kinematické a pevnostni vypocty.

03 PLC automaty a vytahy.
Co je to PLC, jaké ma vstupy a vystupy a k ¢emu se pouZziva. Rozdil principu funkce PLC a PC. Zaklady programovani textovych a
grafickych jazykd. Lanovy a hydraulicky vytah. Parametry pfimocarého hydromotoru. Vykon pfi zvedani biemene.

04 Méreni vysky hladiny a potrubi, armatury.
Plovakové, elektrodové, kapacitni, hydrostatické, ultrazvukové a radarové senzory vysky hladiny, princip funkce, pouZiti. Definice
pojmu potrubi a armatura, pfiklady. Zakladni pevnostni vypocet potrubi.

05 Méreni polohy pomoci odporové drahy, kinematické mechanizmy.
Princip méreni polohy pomoci odporové drahy. Ohmv zakon. Zakladni zapojeni. Definice pojmu kinematicky mechanizmus. Popis
zobrazenych mechanismd. Klikovy mechanizmus — princip odvozeni drahy pistu, priibéh drahy, rychlosti, zrychleni.

06 Senzory pro snimani teploty a spojky.
Teplotni senzory, druhy, provedeni, princip funkce, pouZiti. Definice pojmu. Druhy a funkce spojek. Spojka se silovym a tvarovym
stykem a princip vypoctu.

07 Senzory pro snimani tlaku a lopatkové stroje.
Vysvétlit pojmy atmosféricky tlak, absolutni tlak, pfetlak, podtlak. Druhy senzor( tlaku, princip funkce a priklady pouZziti. Zakladni
Clenéni lopatkovych strojl a princip funkce. Rychlostni trojuhelniky. Rychlost a tlak proudiciho média.

08 Senzory polohy a silni¢ni vozidla.
Mechanické, induktivni, kapacitni, magnetické a optické senzory polohy. Princip funkce a praktické poufziti. Hlavni kritéria pro
rozdéleni. Hnaci sila na kole, jizdni odpory a vykon motoru. Funkce dvouokruhové brzdové soustavy a zdkladni vypocty.

09 Spojité regulatory a kloubové mechanizmy.
Spojity reguldtor typu P, I, D, Pl, PD, PID zakreslit schéma, zakreslit pfechodovou charakteristiku a vysvétlit princip funkce. Vysvétleni
pojmu kloubovy mechanizmus, priklady pouziti. Zakladni kinematické dvojice a stupné volnosti. Rychlost a zrychleni ¢tyrclenu.

10 Velic¢iny v regulované soustavé, funkce regulatoru a Sroubové mechanizmy.

Vysvétlit pojem fidici, akéni a regulovana veli¢ina. Blokové schéma regulatoru, unifikované signdly a regulacni odchylka. Druhy
droubovych mechanizm( a transformace pohybu. Silové poméry v zavitu a jeho samosvornost. U¢innost pfi zvedani bfemene.

11 Nespojita regulace a lozZiska.

Princip nespojité regulace pfi pouZiti stonkového a bimetalového regulatoru. Nespojity dvoupolohovy regulator ve statické
regulované soustavé 1. fadu. UloZeni htidel( pomoci loZisek. Staticky a dynamicky zatiZzené loZisko. Zakladni veli¢iny a vztahy.
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